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(54) Bezeichnung: Stellglied mit Haltefunktion
(57) Hauptanspruch: Stellglied (10) mit Haltefunktion, da-
durch gekennzeichnet, dass
—ein beweglicher Laufer (1 + 3a + 3b) mit einem Permanent- »
magheten (1) versehen oder als solcher ausgefiihrt ist; b Mo 8
—in der Umgebung einer Bahn (4), auf welcher der Laufer (1 f

+ 3a + 3b) bewegbar ist, wenigstens ein Halteelement (7a,
7b) ortsfest angeordnet ist, auf welches das Magnetfeld des
Permanentmagneten (1) eine attraktive Kraft auslibt;

— das wenigstens eine Halteelement (7a, 7b) derart ange-
ordnet ist, dass ein durch das wenigstens eine Halteelement
(7a, 7b) und den Permanentmagneten (1) fihrender Magnet-
kreis (2) im Vergleich mit allen méglichen Positionen des
Laufers (1 + 3a + 3b) in der Bahn (4) den geringsten magne-
tischen Gesamtwiderstand aufweist, wenn sich der Laufer (1
+ 3a + 3b) in einer gewlinschten Halteposition befindet.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Stellglied mit Halte-
funktion gemal dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

[0002] Ferner betrifft die Erfindung die Verwendung
eines solchen Stellgliedes mit Haltefunktion in Akto-
ren.

[0003] Stellglieder werden in verschiedensten Tech-
nikbereichen seit Langem eingesetzt. Insbesondere
Aktoren oder Hubaktoren, welche teilweise auch als
Hubmagnete bezeichnet werden, machen haufig Ge-
brauch von Stellgliedern. Diese sind in vielen Fallen
als lineare Stellglieder ausgefihrt, welche eine linea-
re Bewegung eines Laufers entlang einer Achse be-
wirken, wobei sie nicht hierauf beschrankt sind. Bei-
spiele solcher Stellglieder sind z. B. aus dem Buch
.Handbuch elektrische Kleinantriebe” von Hans-Die-
ter Stolting und Eberhard Kallenbach, 2. Auflage,
Hanser Verlag, ISBN 3-446-21985-4, Kapitel 4.2, be-
kannt.

[0004] Ublicherweise muss auf Laufer von Stellglie-
dern mit einer Kraft eingewirkt werden, um diese von
einer Position in eine andere zu bringen. Dies ist z. B.
in dem erwahnten Buch in Kapitel 4.1.1 beschrieben.
Ist eine bestimmte Position erreicht, so besteht oft-
mals der Bedarf, den Laufer des Stellgliedes in dieser
Position zu halten, beispielsweise in einer Ruheposi-
tion, in welcher ein Stellglied ein Ventil, fir dessen
Offnung es vorgesehen ist, nicht éffnet. Dies ist z. B.
aus ,Elektromagnete” Grundlagen, Berechnung, Ent-
wurf und Anwendung von Kallenbach, Eick, Quendt,
Stroéhla, Feindt, 2. Auflage, Teubner-Verlag, ISBN 3-
519-16163-X, Kapitel 3.5.1, bekannt.

[0005] Aus dem Stand der Technik, insbesondere
der DE 34 26 688 A1, der DE 34 02 768 A1 sowie
der DE 24 23 722 A sind Stellglieder mit einer Halte-
funktion bekannt, die auf der Bildung eines geschlos-
senen Eisenkreisen basiert.

[0006] Der Erfindung liegt daher das Problem zu
Grunde, ein Stellglied zur Verfigung zu stellen, bei
welchem ein Laufer des Stellgliedes komfortabel und
einfach in einer Halteposition gehalten werden kann.

[0007] Dieses Problem wird erfindungsgemaly ge-
I6st durch ein Stellglied mit den Merkmalen des An-
spruchs 1.

[0008] Vorteilhafte Weiterbildungen sind Gegen-
stand abhangiger Unteranspriche.

[0009] Der Grundgedanke der Erfindung besteht
darin, dass der bewegliche Laufer eines erfindungs-
gemalien Stellgliedes mit einem Permanentmagne-
ten versehen oder als solcher ausgefiihrt ist. In
der Umgebung einer Bahn, auf welcher der Lau-

fer bewegbar ist, ist ferner wenigstens ein Halteele-
ment ortfest angeordnet, auf welches das Magnet-
feld des Permanentmagneten eine attraktive Kraft
ausibt. Damit bt dieses wenigstens eine Halteele-
ment ebenso eine magnetische Reaktionskraft auf
den Laufer des Stellgliedes aus. Darliber hinaus ist
dieses wenigstens eine Halteelement derart ange-
ordnet, dass ein durch das wenigstens eine Halte-
element und den Permanentmagneten fiihrender Ma-
gnetkreis im Vergleich mit allen mdéglichen Positio-
nen des Laufers in der Bahn den geringsten magne-
tischen Gesamtwiderstand aufweist, wenn sich der
Laufer in einer gewlinschten Halteposition befindet.

[0010] Auf diese Weise ist durch Wechselwirkung
des wenigstens einen Halteelements mit dem Ma-
gnetfeld des Permanentmagneten des Laufers das
Halten des Laufers in einer Halteposition realisierbar.
Hierdurch ist es moglich, den Laufer auf einer frei-
wahlbaren Halteposition zu halten, ohne hierflir elek-
trischen Strom bzw. elektrische Spannung anlegen
zu missen. Die Erfindung ermdglicht somit ein strom-
loses Halten eines Laufers bzw. eines Stellgliedes
auf einer beliebigen Hubposition, welche in vielen An-
wendungsfallen die Mittelstellung ist. Dieses Halten
erfolgt Uberdies verschleil’frei, da keine eingreifen-
den mechanischen Teile, wie beispielsweise Zahn-
rader oder Eingriffe, vorgesehen sind, welche einem
mechanischen Verschlei3 unterliegen. Ferner sind
die Haltekrafte, mit welchem der Laufer in der vorge-
sehenen Halteposition gehalten wird, sehr leicht va-
riierbar, namlich mittels der Geometrie des wenigs-
tens einen Halteelements und/oder dessen Anord-
nung sowie mit der Hohe der Aufmagnetisierung des
verwendeten Permanentmagneten.

[0011] Im Folgenden wird die Erfindung anhand von
Zeichnungen naher erlautert.

[0012] Es zeigen:

Stellgliedes aus Fig. 1

[0015] Fig. 3 Projektionsdarstellung des erfindungs-

erfindungsgemafien Stellgliedes mit Rickstellifedern

[0017] Fig. 5 Verwendung eines erfindungsgema-
Ren Stellgliedes in einem Hubaktor

die Verwendung eines erfindungsgemafien Stellglie-
des in einem Hubaktor
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[0019] Im folgenden sind gleiche Elemente stets mit
gleichen Bezugzeichen bezeichnet.

nes erfindungsgemaflen Stellgliedes mit Haltefunkti-
on. Hierin ist das Stellglied als lineares Stellglied aus-
gefihrt, welches einen Laufer, der aus dem Perma-
nentmagneten 1 und den Polschuhen 3a, 3b gebildet
ist, entlang einer durch die Achse 5 vorgegebenen
Richtung bewegt.

[0021] Der aus Permanentmagnet 1 und Polschu-
hen 3a, 3b gebildete Laufer bewegt sich somit auf ei-
ner Bahn 4 entlang der durch die Achse 5 vorgege-
benen Richtung, welche durch die Flanschplatten 9a
und 9b sowie Gehauseplatten 11a und 11b begrenzt
ist.

[0022] In der Umgebung dieser Bahn 4 sind die Hal-
teelemente 7a und 7b ortsfest angeordnet. Auf die-
se (bt nun das Magnetfeld des Permanenten eine at-
traktive Kraft aus, so dass gemaf dem newtonschen
Axiom die Halteelemente ebenso eine attraktive Kraft
auf den Permanentmagneten austiben. Durch die
Haltelemente 7a, 7b und den Permanentmagneten 1
kreis 2. Die Halteelemente 7a, 7b sind derart ange-
ordnet, dass der Magnetkreis 2 im Vergleich mit al-
len mdglichen Positionen des Laufers in der Bahn
4 dann den geringsten magnetischen Gesamtwider-
stand aufweist, wenn sich der Laufer in der darge-
stellten Halteposition befindet. Die Halteposition ist
somit die energetisch glinstigste Position fur den Lau-
fer. Befindet er sich in dieser, wird er durch Wechsel-
wirkung der Halteelemente 7a, 7b mit dem Magnet-
feld des Permanentmagneten 1 des Laufers in der
Halteposition gehalten, sofern der Laufer bzw. die mit
diesem verbundenen Achse 5 nicht mit einer von au-
Ren einwirkenden Kraft beaufschlagt ist.

[0023] Als Beispiel fir eine auere Krafteinwirkung
che bei _é_nt;arechender Bestromung ein Magnetfeld
ausbilden kénnen, welchem der Laufer ausgesetzt ist
und welches eine Kraft auf ihn ausibt, die ihn aus der
Halteposition heraus bewegt.

[0024] Die an dem Laufer vorgesehenen Polschuhe
3a, 3b stellen eine vorteilhafte Weiterbildung der Er-
find dar, indem sie den magnetischen Fluss des Per-
manentmagneten 1 filhren und auf diese Weise ei-
ne effiziente Wechselwirkung zwischen den Halteele-
menten 7a, 7b und den Magnetfeld des Permanent-
magneten 1 bewirken.

[0025] In einer vorteilhaften Ausgestaltungsvariante
der Erfindung sind Polschuhe vorgesehen, welche
den magnetischen Fluss in etwa radial nach aulien
fuhren. Die Halteelemente sind in diesem Fall, wie in
Fig. 1 fir die Halterelemente 7a, 7b, vorzugsweise

derart angeordnet, dass sie an die Polschuhe angren-
zen, wenn der Laufer in der Halteposition ist. Wirkt
keine aulere Kraft ein, bzw. sind im oben geschilder-
so werden die Polschuhe 3a, 3b und der Laufer bei
dieser Konfiguration direkt an die Halteelemente 7a,
7b angrenzend gehalten, da in dieser Stellung der
magnetische Gesamtwiderstand des Magnetkreises
2 im Vergleich zu anderen Positionen des Laufers in
der Bahn 4 minimiert ist. Jedoch nicht nur im Ver-
gleich mit anderen mdglichen Lauferpositionen, son-
dern auch absolut betrachtet ist dies die Konfigurati-
on, in welcher der Magnetkreis 2 in der Haltepositi-
on den geringsten magnetischen Gesamtwiderstand
aufweist. Daher ist die beschriebene Konfiguration
besonders vorteilhaft.

[0026] In einer vorteilhaften Ausgestaltungsvariante
der Erfindung ist zumindest eines der Halteelemente
als Ring ausgefiihrt, welcher ein Teilstlick der Bahn,
auf welcher der Laufer bewegbar ist, umschlief3t. Dies
metrischen Ausflihrungsbeispiel der Fall. Sowohl das
Halteelement 7a als auch das Halteelements 7b sind
als ringférmige Halteelemente ausgefiihrt und um-
schlieRen jeweils ein Teilstlick der Bahn 4, auf wel-
cher der in dieser Ausgestaltungsvariante aus Pol-
schuhen 3a, 3b und Permanentmagneten 1 ausgebil-
dete Laufer bewegbar ist. Durch diesen rotationssym-
metrischen Aufbau ergibt sich eine homogene, ro-
tationssymmetrische Wechselwirkung zwischen dem
Permanentmagneten 1 des Laufers und den Halte-
elementen 7a, 7b, so dass die Haltekraft, mit welcher
das Halten des Laufers in der Halteposition bewirkt
wird, keine Komponenten senkrecht zu der durch die
Achse 5 vorgegebenen Richtung enthalt. Dies stellt
sicher, dass neben der beschriebenen verschleil-
freien Funktion auch bei Verlassen oder Einfahren
des Laufers in die Halteposition zumindest durch die
Wechselwirkung zwischen dem Permanentmagne-
ten 1 und den Halteelementen 7a, 7b kein Verschleil}
auftritt.

[0027] In einer besonders vorteilhaften Ausgestal-
tungsvariante der Erfindung ist das wenigstens ei-
ne Halteelement in seiner Geometrie so bemessen
und derart angeordnet, dass sich bei jeder moglichen
Lauferposition zumindest ein Halteelement im Ma-
gnetfeld des Permanentmagneten befindet. Auf diese
Weise kann bewerkstelligt werden, dass bei Abschal-
tung einer von Aulien einwirkenden Kraft der Laufer
vollautomatisch und stromlos durch die beschriebene
Wechselwirkung der sich in dem Magnetfeld des Per-
manentmagneten befindenden Halteelemente 7a, 7b
mit dem Permanentmagneten 1 in die Halteposition
zurlickgefuhrt wird. Beim elektromagnetischen Stell-
glied bedeutet dies, dass bei Abschaltung des Spu-
lenstromes der Laufer des Stellgliedes in seine Hal-
teposition zuriickgefihrt wird, ohne das hierfir Ener-
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gie zuzufihren ware. In dieser Halteposition wird er
im Obrigen, wie oben beschrieben, stromlos fixiert.

rungsbeispiel sind die Halteelemente 7a, 7b in der
beschriebenen Weise in ihrer Geometrie bemessen
und angeordnet. Bei jeder mdglichen Position des
aus Permanentmagneten 1 und Polschuhen 3a, 3b
gebildeten Laufers innerhalb seiner durch die Gehau-
seplatten 11a, 11b und die Flanschplatten 9a und 9b
begrenzten Bahn 4 befindet sich zumindest ein Hal-
teelement 7a, 7b im Magnetfeld des Permanentma-
gneten 1, so dass sich aus jeder beliebigen Laufer-
position heraus ein stromlose und vollautomatische
Ruckfiihrung des Laufers in die in Fig. 1 dargestellte
Halteposition bewerkstelligen lasst.

[0029] Wie bereits oben beschrieben wurde, ist die
Haltekraft, mit welcher der Laufer in der Haltepositi-
on gehalten wird, einstellbar iber die Geometrie bzw.
Grélke der Halteelemente, im vorliegenden Fall der
ringférmigen Halteelemente 7a, 7b, und der Magnet-
kraft des verwendeten Permanentmagneten 1. Diese
Grélen sind auch ausschlaggebend fir die vollauto-
matische Rickfihrung des Laufers in seine Haltepo-
sition. Soll eine solche vollautomatische und stromlo-
se Ruckfihrung in die Halteposition erfolgen, ist dies
bei der Auslegen der Geometrie der Haltelemente so-
wie der Magnetkraft des Permanentmagneten zu be-
ricksichtigen.

[0030] Sind besonders hohe Halte- bzw. Rickfuhr-
krafte erforderlich, so ist auch denkbar, statt des Per-
manentmagneten 1 einen Elektromagneten vorzuse-
hen, mit welchem sich ein gréRerer magnetischer
Fluss realisieren lasst. In diesem Fall sind entspre-
chende Stromabgriffe flir den Laufer vorzusehen. Ein
stromloses Halten ware in diesem Fall jedoch nicht
mehr moglich, da der Elektromagnet zur Ausbildung
eines magnetischen Flusses bzw. eines Magnetfel-
des mit Strom zu versorgen ware.

[0031] In einer bevorzugten Ausgestaltungsvarian-
te der Erfindung ist das wenigstens eine Halteele-
ment zumindest teilweise aus para- oder ferromagne-
tischen Materialien gebildet, insbesondere aus Stahl.
Diese Materialien haben sich als besonders geeignet
fur die Ausbildung einer effizienten Wechselwirkung
zwischen den Halteelementen und dem Permanent-
magneten erwiesen.

lung des selben Ausfiihrungsbeispiels eines Stellglie-
des.

[0033] In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfin-
dung ist zur Unterstitzung der Ruckfiihrung des Lau-
fers in die Halteposition wenigstens eine Rickstellfe-

der vorgesehen. Auf diese Weise lasst sich beispiels-
weise die fir die Rickfihrung erforderliche Magnet-
kraft des Permanentmagneten reduzieren. Alterna-
tiv oder erganzend kann hierdurch auch mehr Frei-
raum in der geometrischen Ausgestaltung der Hal-
teelemente bzw. bei der Materialwahl fir die Halte-
elemente erreicht werden. Rickstellfedern oder an-
dere elastische Riickstellelemente sind dementspre-
chend bei der Auslegung der Geometrie der Halteele-
ment bzw. der Magnetkraft des Permanentmagneten
zu bericksichtigen. Die Funktionsweise der Rick-
rechts des Laufers Rickstellfedern 13a und 13b an-
geordnet, die sich jeweils an einem Polschuh 3a bzw.
3b und einer Flanschplatte 9a bzw. 9b abstitzen.
Riickstellfedern 13a, 13b sind derart ausgelegt, dass
bei einer Auslenkung des aus Permanentmagneten 1
und den Polschuhen 3a, 3b gebildeten Laufers sich
eine resultierende Kraft aus den Auslenkungen der
beiden Rickstellfedern 13a, 13b einstellt, welche der
Auslenkung des Laufers aus seiner Halteposition ent-
gegenwirkt. Hierdurch wird die Rickfilhrung des Lau-
fers in seine Position zumindest unterstitzt.

[0034] Alternativ oder erganzend zur Vorsehung
von Rickstellfedern oder Rickstellelementen be-
steht auch die Méglichkeit, Stellglieder senkrecht ein-
zubauen um auf diese Weise die Unterstltzung der
Ruckfihrung zumindest teilweise durch Gravitation
zu bewirken. Dies ist insbesondere in solchen An-
wendungsfallen vorteilhaft, in welchen die Auslen-
kung aus der Halteposition heraus nur in eine Rich-
tung erfolgt.

[0035] Besonders vorteilhaft kann das erfindungsge-
maRe Stellglied mit Halteposition in Aktoren, insbe-
sondere in Hubaktoren, die teilweise auch als Hub-
magnete bezeichnet werden, eingesetzt werden.

dungsgemalien Stellgliedes in solch einem Hubak-
tor. Der Laufer ist hierin aus dem Permanentmagne-
ten 21 sowie den Polschuhen 23a, 23b, welche die
oben naher beschriebene Funktion besitzen, gebil-
det. Der Hubaktor 30 ist fUr eine lineare Bewegung
vorgesehen, welche mittels der Stellachse 25 nach
auBen geleitet wird. Die Bewegung des Laufers in
seiner vorgegebenen Bahn innerhalb des Gehauses
29 wird durch die Bestromung des Spulen 32a, 32b
gesteuert. Im dargestellten Ausfihrungsbeispiel sind
die Halteelemente 27a, 27b, welche bei abgeschal-
teten Spulen 32a, 32b das Halten des Laufers in der
dargestellten Mittelposition bewerkstelligen am inne-
ren Spulenrand angeordnet.

[0037] Bei Bestromung der Spulen 32a, 32b wird
die Wechselwirkung zwischen dem Permanentma-
gneten 21 und den Halteelementen 27a, 27b gegebe-
nenfalls iberkompensiert, so dass bei entsprechen-
der Dimensionierung praktisch keine Auswirkungen
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des erfindungsgemalfien Stellgliedes mit Haltepositi-
on auf die Funktionsweise des Hubaktors vorliegen.

[0038] Stattdessen kann bei abgeschalteten Spulen
der Laufer und somit die Stellachse 25 in einer be-
liebigen Halteposition gehalten werden und, bei Aus-
legung wie in Verbindung mit den Fig. 1 und Fig. 3
beschrieben, auch stromlos und vollautomatisch in
diese zuriickgefihrt werden. Diese Halteposition hat
nicht zwingend die Mittelstellung zu sein, sondern
kann bei entsprechender Anordnung und Dimensio-
nierung der Halteelemente 27a, 27b und des Perma-
nentmagneten 21 prinzipiell an beliebiger Stelle loka-
lisiert sein.

wendung eines erfindungsgemalen Stellgliedes in
einem Aktor, wobei es sich wiederum um einen Hub-
aktor 50 handelt. Wiederum sind ein Permanentma-
gnet 41 sowie Polschuhe 43a, 43b vorgesehen, wel-
che zusammen den Laufer bilden, welcher mit einer
Stellachse 45 verbunden ist. Zur Steuerung und Be-
wegung des Laufers bzw. der Stellachse 45 sind wie-
derum Spulen 52a, 52b vorgesehen. Die Stellachse
ist iberdies in einer Lagerbuchse 51 gelagert. Analog

férmige Halteelemente ausgefiihrt. Der seitliche Ab-
schluss des Hubaktors 50 wird durch die Flanschplat-
te 54 realisiert, welche mit dem Gehause 49 verbun-
den ist. Zur Stromzufiihrung ist eine Steckerbuchse
58 vorgesehen.

[0040] Im Unterschied zum Verwendungsbeispiel
aus Fig. 8 istin Fig. § eine Rickstellfeder 56 vorgese-
hen, welche die Rickfliihrung des Laufers in die Hal-
teposition in der oben beschriebenen. Weise unter-
stutzt. Im in Fig. & dargestellten Zustand ist der Lau-
fer nach links aus der Halteposition ausgelenkt, die
Rickstellfeder 56 ist aus ihrer Ruhelage heraus ge-
spannt und unterstiitzt bei Abschaltung des Spulen-
stroms die Rickfiihrung des Laufers in die Haltepo-
sition, in dem sie ihrer Dehnung Gber ihre Ruhelan-
ge hinaus entgegenwirkt. Selbstverstandlich kdnnte
alternativ auch eine Rickstellfeder am linken Ende
des Laufers vorgesehen sein, welche sich an dem lin-
ken Polschuh 43a anstatt dem rechten Polschuh 43b
abstitzt. Im dargestellten Auslenkungsbeispiel wir-
de diese Riickstellfeder komprimiert sein und bei Ab-
schaltung des Spulenstroms durch Ausdehnung in ih-
re Ruhelange die Rickfliihrung des Laufers in dessen
Halteposition unterstitzen.

Bezugszeichenliste

1 Permanentmagnet
2 Magnetkreis

3a Polschuh

3b Polschuh

4 Bahn

5 Achse

7a ringférmiges Halteelement
7b ringférmiges Halteelement
8a Spule

8b Spule

9a Flanschplatte

9b Flanschplatte

10 Stellglied

11a Gehéauseplatte

11b Gehéauseplatte
13a Rickstellfeder
13b Rickstellfeder

21 Permanentmagnet
23a Polschuh

23b Polschuh

25 Stellachse

27a Halteelement

27b Halteelement

29 Gehéause

30 Hubaktor

32a Spule

32b Spule

4 Permanentmagnet

43a Polschuh
43b Polschuh

45 Stellachse

47a Halteelement

47b Halteelement

49 Gehéause

50 Hubaktor

51 Lagerbuchse

52a Spule

52b Spule

54 Flanschplatte

56 Rickstellfeder

58 Steckerbuchse
Patentanspriiche

1. Stellglied (10) mit Haltefunktion, dadurch ge-
kennzeichnet, dass
—ein beweglicher Laufer (1 + 3a + 3b) mit einem Per-
manentmagneten (1) versehen oder als solcher aus-
gefihrt ist;
— in der Umgebung einer Bahn (4), auf welcher der
Laufer (1 + 3a + 3b) bewegbar ist, wenigstens ein Hal-
teelement (7a, 7b) ortsfest angeordnet ist, auf wel-
ches das Magnetfeld des Permanentmagneten (1) ei-
ne attraktive Kraft ausibt;
— das wenigstens eine Halteelement (7a, 7b) derart
angeordnet ist, dass ein durch das wenigstens eine
Halteelement (7a, 7b) und den Permanentmagneten
(1) fhrender Magnetkreis (2) im Vergleich mit allen
moglichen Positionen des Laufers (1 + 3a + 3b) in
der Bahn (4) den geringsten magnetischen Gesamt-
widerstand aufweist, wenn sich der Laufer (1 + 3a +
3b) in einer gewlinschten Halteposition befindet.
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2. Stellglied nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das wenigstens eine Halteelement
(7a, 7b) in seiner Geometrie so bemessen und derart
angeordnet ist, dass sich bei jeder mdglichen Laufer-
position zumindest ein Halteelement (7a, 7b) im Ma-
gnetfeld des Permanentmagneten (1) befindet.

3. Stellglied nach einem der Anspriiche 1 bis 2,
dadurch gekennzeichnet, dass das wenigstens eine
Halteelement (7a, 7b) zumindest teilweise aus para-
oder ferromagnetischen Materialien gebildet ist, ins-
besondere aus Stahl.

4. Stellglied nach einem der Anspriche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass zumindest eines der
Halteelemente (7a, 7b) als Ring ausgefihrt ist, wel-
cher ein Teilstilick der Bahn (4), auf welcher der Lau-
fer (1 + 3a + 3b) bewegbar ist, umschlief3t.

5. Stellglied nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass an dem Permanent-
magneten (1) den magnetischen Fluss fihrende Pol-
schuhe (3a, 3b) vorgesehen sind.

6. Stellglied nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass wenigstens zwei Halteelemente (7a,
7b) vorgesehen sind, die derart angeordnet sind,
dass sie an die Polschuhe (3a, 3b) angrenzen, wenn
sich der Laufer (1 + 3a + 3b) in der Halteposition be-
findet.

7. Stellglied nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass zur Unterstitzung ei-
ner Rickfihrung des Laufers (1 + 3a + 3b) in die Hal-
teposition wenigstens eine Rickstellfeder (13a, 13b)
vorgesehen ist.

8. Verwendung eines Stellgliedes (10) nach einem
der Anspriiche 1 bis 7 in einem Aktor (30), insbeson-
dere in einem Hubaktor (30).

9. Verwendung des Aktors (30) nach Anspruch 8
in Betatigungssystemen von Automatikgetrieben, ins-
besondere in solchen von Kraftfahrzeugautomatikge-
trieben.

Es folgen 4 Blatt Zeichnungen
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